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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastepujacy zakres robot:

» Montaz drzwi wewnetrznych przeciwpozarowych;

» Montaz o$cieznic stalowych;

» Montaz skrzydet drzwiowych tazienkowych wyposazonych w kratke
wentylacyjng;

» Montaz skrzydet wewnetrznych, petnych;

1.4. Nazwy i kody.
45421000 — 4. Roboty w zakresie stolarki budowlanej

1.5. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogélne”.

1.6. Ogélne wymagania dotyczgce robot budowlanych.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacjg umowy.

1.6.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.6.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.3. Ochrona przeciwpoZarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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1.6.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.8. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Drzwi wewnetrzne prieciwpoziarowe \Wraz z oscieinicq.
— Drzwi jednoskrzydtowe petne — zgodnie z Dokumentacja Projektowa;
—  Wymiar przejscia — 90 x 200 cm;
— Kolorystyka — kolor szary;
— Zawiasy stalowe systemowe;

— Skrzydto drzwi wyposazone w zamek z wktadka patentowa, komplet kluczy,
klamke¢ metalowa, uszczelki;

— Of$cieznica z blachy 2,0 mm ocynkowana oraz lakierowana proszkowo — kolor
szary;

— Klasa odpornosci ogniowej — El 60;

Uwaga:

Przed realizacjqg zamoéwienia nalezy dokona¢ szczegotowych pomiarow przez Wykonawce
robot.

2.4.2. Drzwi wewnetrzne lazienkowe wraz 7 oscieznicq.

— Drzwi jednoskrzydtowe — zgodnie z Dokumentacja Projektowa;
—  Wymiar przejscia — 90 x 200 cm;
— Kolorystyka — kolor szary;

— Oécieznica z blachy 2,0 mm ocynkowana oraz lakierowana proszkowo — kolor
szary;

— Zawiasy stalowe systemowe;

— Skrzydto drzwi wyposazone w zamek z wkladka patentowa, komplet kluczy,
klamke metalowa, uszczelki;

— Skrzydto wyposazone w kratke wentylacyjng o przekroju min. 0,022 m2
umieszczone w dolnej czgsci;
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Uwaga:

Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonaé szczegotowych pomiarow przez Wykonawce
robot.

2.4.3. Drzwi wewnetrzne wraz 7 oscieinicq.
— Drzwi jednoskrzydtowe — zgodnie z Dokumentacja Projektowa;
—  Wymiar przejs$cia — 90 x 200 cm;
— Kolorystyka — kolor szary;

— Of$cieznica z blachy 2,0 mm ocynkowana oraz lakierowana proszkowo — kolor
szary;

— Zawiasy stalowe systemowe;

— Skrzydto drzwi wyposazone w zamek z wktadka patentowa, komplet kluczy,
klamke metalowa, uszczelki;

Uwaga:
Przed realizacjg zamowienia nalezy dokonaé szczegétowych pomiarow przez Wykonawce

robot.
3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z umowg oraz za jakos$¢
zastosowanych materialdéw 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2. Wbudowanie stolarki drzwiowej.

» Doktadno$¢ wykonania o$cieza powinna by¢ zgodna z wymaganiami robot
murowych. Odleglo$¢ miedzy punktami mocowania o$cieznicy nie powinny by¢

wigksze niz 75 cm, a maksymalne odleglosci od narozy oscieznicy — nie wigksze niz
30 cm.

» Szczeliny powstale pomiedzy osciezem a o$cieznica po osadzeniu os$cieznicy
W Sciany nalezy wypelni¢ na obwodzie materialem izolacyjnym (np. piankg
poliuretanowa).

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0golne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1m? powierzchni
stolarki.

7.2.0golne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Odbior Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.3. Odbior koricowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.4. Odbior montazu stolarki.

Odbior montazu stolarki obejmuje sprawdzenie:
» Prawidlowos$ci osadzenia elementéw w konstrukceji budynku;
» Dokladnos¢ uszczelnienia o$cieznic elementdw z osciezami otworow drzwiowych;
» Prawidlowo$¢ dziatania elementéw ruchomych i urzadzen zamykajacych;
» Zgodnos$¢ wbudowanych elementow z Dokumentacja Projektowa.

8.5.Badanie jakosci wbudowania.

W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢:

Stan 1 wyglad osciezy pod wzglgdem réwnosci, pionowosci 1 spoziomowania.
Rozmieszczenie miejsc zamocowania 1 sposob osadzenia elementow.
Uszczelnienie przestrzeni mi¢dzy o$ciezami i wbudowanym elementem.
Stan 1 wyglad wykonczenia wbudowanych elementow na zgodno$¢

z Dokumentacja i ST.

Prawidlowos$¢ dziatania czgsci ruchomych elementu.

Sposob kontroli prawidtowosci wykonania, np. dokonanie pomiarow losowo
wybranych wielkosci mechanicznych (dtugosci pretow, wymiarow

I prawidlowosci przekrojow) oraz wielkosci montazowych.

» Sposobu wykonania montazu zakotwien i ilo$¢ rodzaj kotew, gt. zakotwienia

VV VVVYV

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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10.2. Dokumenty zwiqzane.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych tom I
., Budownictwo Ogolne”.
» Zalecane normy:
- Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie
(PN) 1 branzowe (BN),

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIA
KOMPUTEROWEGO:

- Microsoft WORD - Certyfikat legalnosci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawem autorskim — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dz. U. 2016 poz.
666, z zmianami: Dz. U. 2017 poz. 60). Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedaz, lub jakiekolwiek inne
wprowadzenie do obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jest zabronione
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