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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania
I odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robot
przy wykonywaniu koryta gruntowego pod nawierzchnie i obejmuja:
- wykonanie koryta
- transport ziemi z koryta
- koszt utylizacji ziemi
-badanie no$nos$ci gruntu rodzimego —wymagana minimalna no§nos¢ E2>80 MPa,
- profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami ST- "Wymagania ogolne"

1.5 Ogblne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST -"Wymagania ogolne".

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
Sprzet mechaniczny ,ktoéry moze by¢ stosowany do wykonania, profilowania
1 zaggszczania koryta ziemnego pod nawierzchnie oraz zatadunku ziemi:
- koparka o poj. tyzki 0,6 m3,
- spycharka ggsienicowa,
- rowniarka samojezdna,
-walec wibracyjny samojezdny.

4. Transport

Do transportu gruntu uzyskanego z korytowania moga by¢ stosowane samochody
samowytadowcze 5-10t.



5. Wykonanie robot
5.1.0godlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST -"Wymagania 0go6lne"

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Zasady ogo6lne
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonanie koryta i wykonywanie tych robdt z wyprzedzeniem jest
mozliwe wylgcznie za zgoda Inspektora Nadzoru ,w korzystnych warunkach
atmosferycznych.
W wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta
Do wykonania koryta nalezy stosowac¢ rowniarke lub spycharke uniwersalng.
Ostateczne profilowanie nalezy wykonac recznie.
Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na odpowiednie sktadowisko.

5.2.3. Profilowanie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usuna¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢ czy
istniejace rzgdne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzgdnych podioza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej
5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepujg zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gltgbokos¢
conajmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajgcy wymagania obowigzujace dla
gornej warstwy Kkorpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokos$ciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia
okreslonego w projekcie.
Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagaj dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem di profilowania oczyszczonego podloza
jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejSciami $redniego walca stalowego gtadkiego.
Do profilowania podtoza stosowac rowniarki . cigty grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych.

5.2.4. Zageszczanie podtoza
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierd6wnos$ci powstate przy zageszczaniu powinny by¢
naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.2.5. Utrzymanie koryta
Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z wykonaniem koryta nastapi przerwa w robotach
1 Wykonaweca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii



lub inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w SST-" Wymagania ogélne”

6.1.0go6lne zasady kontroli jako$ci robot
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
w zakresie i z czestotliwo$cig gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot, lecz
nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza
6.2.1 Zageszczanie podtoza
Zageszczanie podlo0za nalezy kontrolowa¢ wg punktu 5.2.4

6.2.2. Cechy geometryczne
a. Rownos¢
Nieréwnosci profilowanego i zageszczanego podtoza nalezy mierzy¢ tata co 20 m
w kierunku podtuznym. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata co
najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwnos$ci nie moga przekraczac¢ 2 cm.

b. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy, CO
najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukow
poziomych; na poczatku 1 koncu kazdej krzywej przejsciowej oraz na poczatku,
w Srodku 1 na koncu kazdego tuku kotowego.

c. Glgbokos¢ koryta i rzedne dna
Glegbokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdzaé co 100 m w osi koryta i na jego
krawedziach. Roznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cmi -2 cm.

d. Uksztattowanie osi koryta.
Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gléwnych trasy
1 w innych dodatkowych punktach rozmieszczonych nie rzadziej ,niz co 100 m.
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm

e. Szeroko$¢ koryta
Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km.
Szeroko$¢ koryta nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 i-5 cm.



7. Obmiar robot
Jednostkg obmiaru robot jest 1m2 wykonanego koryta oraz profilowania i zageszczania
podtoza, 1 m3 odwiezionego i utylizowanego gruntu.

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST -"Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST- "Wymagania ogolne".
Odbior koryta dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9.Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-" Wymagania ogdlne".
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- reczne 1 mechaniczne wykonanie koryta,
- wywoz ziemi z koryta,
- utylizacj¢ ziemi,
- profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiarow i badan.

10. Przepisy zwiazane i standardy

PN-S-02201  Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. podziaty, nazwy
okreslenia.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni .

1.2. Zakres stosowania ST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie nawierzchni:
- nawierzchnia syntetyczna bezpieczna dla wysoko$ci upadku do 160 cm i pow.160 cm.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Betony, cementy wg SST

1 B15 -dla fundamentoéw pod krawezniki i obrzeza,

2  cement portlandzki ,,25” do zapraw i podsypki cement.-piaskowej
2.2. Prefabrykaty

1. obrzeza, palisady betonowe

2. fundamenty -prefabrykaty dla wyposazenia

3. kostka betonowa gr 6 cm pod altang.

2.3. Piasek i thuczen do wykonania podsypki pod nawierzchnie .
1 piasek do zasypek pod nawierzchnie
2 kruszywo kamienne 0-31,5 mm
3. miat kamienny 2-6 mm,
4 kruszywo kamienne 6-31,5 mm
5. kruszywo famane 31,5-63 mm

Materiatem do wykonania podiozy z kruszywa kamiennego jest kruszywo tamane uzyskane
w wyniku pokruszenia surowca skalnego. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez
zanieczyszczeh obcych 1 domieszek gliny.

Krzywa uziarnienia kruszywa jest okreslona wedlug normy PN-B-06714/15 i musi leze¢
pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi w tablicy ponizej:



sito kwadratowe przechodzi przez sito

mm (%)
63 100
31,5 78-100
16 58-87

8 42-70
4 30-54
2 21-41
0,5 10-23
0,075 3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa musi by¢ ciaggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywe;j
granicznej uziarnienia do gornej na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa
nie moze przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.4. Nawierzchnia syntetyczna bezpieczna o wysokosci upadku do 160 cm i powyzej 160 cm

Plac zabaw zostanie w cze¢$ci pokryty nawierzchnig syntetyczng przepuszczalng.

Dokumenty dotyczace nawierzchni poliuretanowe;j:

— Certyfikat lub deklaracja zgodnosci z normami PN-EN 1176:2009 i PN-EN
1177:2009
aprobata techniczna ITB, lub
rekomendacja techniczna ITB, lub
wyniki badan specjalistycznego laboratorium potwierdzajagce parametry
oferowanej nawierzchni, lub dokument rownowazny.

— Karta techniczna oferowanej nawierzchni, potwierdzona przez jej
producenta.

— Atest PZH lub rownowazny dla oferowanej nawierzchni.

Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg
nawierzchnig.

3. Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni moga by¢ wykonywane recznie
1 mechanicznie przy uzyciu sprzetu:

- rowniarka do rozktadania kruszywa tamanego,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

- pita do cigcia i obrzezy

- sprzet do utozenia nawierzchni syntetycznej wg wskazan producenta.



4.

Transport

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi §rodkami transportu, zeby
unikng¢ trwalych odksztatcen i1 dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie (dotyczy
betondw) oraz zgodnie z przepisami BHP i1 ruchu drogowego.

Transport kruszywa musi si¢ odbywaé w sposéb przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podlozu drogi musi by¢ tak
zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Wskazany jest
transport samowytadowczy. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza speiniac
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

Wykonanie robét

. Roboty przygotowawcze

Roboty zwiazane z zagospodarowaniem terenu nalezy wykona¢ po zakonczeniu robot
budowlanych .

Warstwa nawierzchni utozona bedzie na wcze$niej przygotowanym podtozu.

Przed wykonaniem nawierzchni wszelkie koleiny i migkkie miejsca podtoza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wskazujace odchylenia wysokosciowe od
zalozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnione, przez dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie, do osiaggniecia wilgotnosci optymalnej, powtornie wyrdéwnane
1 zageszczone.

Nawierzchnia musi by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy ich wykonanie wedtug zalecen
Inspektora Nadzoru.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy 1 nawierzchni musza by¢ wczesniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi umozliwi¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt 1 nie powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

Podbudowe nawierzchni nalezy odpowiednio wyprofilowa¢ 1 wyréwnaé. Grunt podioza
powinien by¢ jednolity, przepuszczalny 1 zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Po usunigciu humusu i1 wierzchniej warstwy gruntu ( gr.-zgodnie z projektem) oczyscic,
wyrowna¢ 1 ubi¢ powierzchnie. Po dokladnym oczyszczeniu wykopu z korzeni dno
wyrownaé¢ zagesci¢ (ubi¢) aby zapobiec w przysztosci osiadaniu gruntu pod wpltywem
obcigzen. Grunt w rejonie przysztej nawierzchni nalezy zabezpieczy¢ geowtlokning.
Przedtem jednak dno wykopu nalezy uformowa¢ z uwzglednieniem docelowych spadkow
nawierzchni. Wykona¢ podbudowe o grubosci dopasowanej do przewidywanego obcigzenia
(20-28 cm). Od tej warstwy =zalezy bezpieczne przeniesienie na grunt obcigzen
z nawierzchni. Materiatl na podbudowg powinien by¢ przepuszczalny dla wody - ma to by¢
thuczen r6znych frakcji. Do nadania odpowiednich spadkoéw nalezy stosowaé szablony.
osigdzie wskutek ubijania. Zwrdci¢ uwage na staranne ulozenie pierwszych rzedow, bo
wtedy decyduje si¢ o tym, czy konieczne bedzie przycinanie kostek.

5.2 Rozkladanie kruszywa tamanego

5.2.1 Rozkladanie kruszywa tamanego odbegdzie si¢ we wczesniej przygotowanym korycie
drogowym przy pomocy rowniarki z zachowaniem parametréw (grubo$¢ i1 szerokosc¢
warstwy )zgodnych z Przedmiarem Robot. Warstwa nawierzchni powinna by¢ roztozona
W sposOb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych.



6.

Nawierzchni¢ nalezy wykona¢ w dwoch warstwach .Dolna warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona bez klinowania z zachowaniem wymaganych spadkow
1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy goérnej warstwy nawierzchni  moze
nastgpi¢ po odbiorze warstwy dolnej przez inspektora Nadzoru. Gorng warstwe nawierzchni
nalezy klinowa¢ klincem 8-16 mm i miatem 0-4 mm. W czasie ukladania kruszywa nalezy
odrzuca¢ ziarna o S$rednicy wigksze] niz  2/3 rozkladanej warstwy oraz wszystkie
przypadkowe zanieczyszczenia.

5.2.2 Zageszczanie podtozy z kruszywa tamanego.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zaggszczenia przez walowanie. Podtoza z kruszywa lamanego nalezy zageszcza¢ walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gladkimi .Watowanie powinno postepowac stopniowo
od dolnej do gornej krawedzi warstwy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek
nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu az do otrzymania rownej
powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcoéw podbudowa powinna by¢ zageszczana
zageszczarkami plytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Wybor sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju kruszywa:

a. kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, ktorego uziarnienie lezy w dolnej czesci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢ zageszczaé najpierw walcami ogumionymi,
a nastgpnie wibracyjnymi,

b. kruszywo z przewagg ziaren drobnych tj .takie, ktorego uziarnienie lezy w gornej czgsci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢ zageszczac najpierw walcami ogumionymi ,
a nastepnie gltadkimi.

W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej sprzet cigzszy.
Poczatkowe przej$cia walcow wibracyjnych nalezy wykona¢ bez uruchomienia wibratorow.
Zageszezenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia podbudowy
i nawierzchni nie mniejszego od 1,00 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnos$ci optymalne;j
z tolerancja +10% 1 - 20% jej wartoS$ci.

5.3. Ulozenie nawierzchni syntetycznej bezpiecznej - wg wytycznych producentow.

Kontrola jakoS$ci

W trakcie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
1 dostarcza¢ ich kopie Inspektorowi Nadzoru.

6.1. Roboty ziemne -wg SS
6.2. Roboty betonowe wg SST
6.3. Podloza z kruszywa

Sprawdzeniu podlega:

1. sprawdzenie wlasno$ci kruszywa-probki pobierane losowo,

2. sprawdzenie zaggszczenia wg BN-77/8931-12 przynajmniej w dwoch punktach wybranych
losowo na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 6000m2 podbudowy,



3.badanie wilgotnosci kruszywa -wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczania powinna by¢
roéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +10% 1 -20% jej wartosci .
Wilgotno$¢ kruszywa nalezy bada¢ wg PN-B-06714/17 przynajmniej dwukrotnie na kazdej
dziatce roboczej lecz nie rzadziej niz raz na 6000 m2 warstwy.
4.Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy - czestotliwosé 1 zakres badan
1 pomiar6w wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa amanego
stabilizowanego mechanicznie
- grubos¢ warstw 1 konstrukcji - co najmniej 2 pomiary w r6znych miejscach
- szerokos$¢ warstwy - co najmniej 2 pomiary w roznych miejscach
- rownos$¢ podtuzna 1 poprzeczna - co 20 m tatg
- spadki poprzeczne - co najmniej w 10 miejscach
- rzedne wysokosciowe - wszystkie charakterystyczne punkty niwelety

5.Grubos$¢ warstw

Grubos¢ warstw ~ Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po zageszczeniu
w punktach wybranych losowo. Dopuszczalne odchylenie od projektowanej grubosci
podtoza z kruszywa tamanego nie powinno przekraczac -plus minus 2 cm.

6 Cechy geometryczne podbudowy z kruszywa tamanego

a) rownos$¢ - nierdwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata w osi pasa ruchu zgodnie z
normg BN-68/8931-04 z czestotliwoscig podang w punkcie 4 .

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata z czestotliwo$cia podang
w punkcie 4. Nier6wnos$ci nie powinny przekracza¢ 15 mm.

b) spadki poprzeczne - spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej taty
1 poziomicy z czestotliwoscig podang w punkcie 4.
Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzoru
z tolerancja plus minus -0,5 % gorna warstwa plus minus 1%.
c¢) uksztaltowanie osi- O§ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi
ustalonej o wiecej niz plus minus 5 cm,

d) Szerokos¢ - szerokos¢ nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci ustalonej o wigcej niz
plus minus 10 cmi -5 cm, z tym ,Zze szeroko$¢ warstwy dolnej nawierzchni powinna
by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy gornej nawierzchni o 10 cm,

6,4. Nawierzchnie syntetyczne bezpieczne — wg wytycznych producenta

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiaru s3:

Obrzeza - -mb.
nawierzchnie - m2 nawierzchni

8. Odbior robot

Roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych, oraz odbiorowi koncowemu.



Odbior zageszczonej warstwy dolnej dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajagcych 1 ulegajacych zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci,

jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce na pismie.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w Umowie liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na
podstawie przedtozonych

dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw ,0cenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z Przedmiarem Robot i ST.

9. Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.

Cena jednostkowa obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem zagospodarowania

terenu wymienione w punkcie 5.0.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

-dostarczenie materiatow 1 sprzgtu niezbednych do wykonania nawierzchni,

-sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie wykonywanych warstw,

-mechaniczne rozscielenie 1 zageszczenie warstw podtoza z piasku, pospolki 1 z kruszywa

famanego ,

-utrzymanie wykonanych warstw,

-wykonanie nawierzchni bezpiecznej syntetycznej o wysokosci upadku 160 cm 1 powyzej
160 cm.

-przeprowadzenie pomiardéw 1 badan.

10. Przepisy zwiazane.

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatos$ci

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenia czasow wigzania i stato$ci i objetosci.
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

PN-90/B-30000 Kruszywa do zapraw
PN-en 1008:2004 Cement portlandzki
PN-88/B-32250 Woda do betonu i zapraw.

PN-B-06050:1999  Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziatl i opis gruntow.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntow.
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymato$ciowych.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.



PN-EN 13139:2004 Kruszywa do zaprawy.
Nawierzchnia boiska do tenisa ziemnego- Wytyczne i producentow

PN-B-01100 Kruszywa mineralne Kruszywa skalne. Podziat ,nazwy i okreslenia.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania .Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

Pn-B-06714-19 Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

bezposrednia.

PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

krystalizacji.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicz.
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bgbnie Los Angeles.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
BN-68/8931-04  Drogi samochodowe .Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.



