SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST - 01 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 1 ROZBIORKOWE

Klasyfikacja wedlug Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)

45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe
45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
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1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania  ogdlne
dotyczace  wykonania i odbioru robot zwigzanych z usytuowaniem obiektow i ich punktow
wysokosciowych oraz robot rozbiorkowych .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majagcymi na celu potozenie obiektow
inzynierskich. W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z potozeniem obiektow inzynierskich
1 ich punktow wysoko$ciowych wchodza:
a) wyznaczenie wysokosciowe punktow gtownych osi i punktow wysokoSciowych —
wykonanie wszystkich prac pomiarowych,
b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi i punktéw
wysokosciowych,
c¢) uzupekienie osi dodatkowymi punktami ( wyznaczenie osi),
d) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
f) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty , ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoOb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

W zakres robot rozbidrkowych wchodzi demontaz bramek do pitki nozne;j .

Pozostaty zakres prac przygotowawczych:
- zabezpieczenie placu budowy przed dostegpem 0sob postronnych,
- wyposazenie placu budowy w obiekty tymczasowe ,
- wyposazenie placu budowy w instalacje

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami 1 wytycznymi.
1.4.1. Punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy , punkty kierunkowe oraz poczatkowy
I koncowy punkt trasy,

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne ,,

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST O -
,» Wymagania ogolne ,,.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalania punktéw gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub



pretem stalowym , stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy,
powinny miec¢ srednice od 0,15 do 0,20 m 1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji

pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy

5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki" powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj
prostokatny.

Pozostate materiaty dostosowac do potrzeb zwigzanych z zabezpieczeniem oraz wyposazeniem
terenu budowy.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,, Wymagania ogdlne”
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego obiektow i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet :
. teodolity lub tachimetry,
niwelatory ,
dalmierze,
tyczki,
taty,
6. tasmy stalowe , szpilki
Sprzgt stosowany do odtworzenia obiektow 1 ich punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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3.3. Sprzet do demontazu
Do demontazu mozna uzy¢ dowolnego sprzetu.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogoélne ,,
4.2. Transport sprzetow i materialow
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia obiektow inzynierskich oraz zabezpieczenia 1 wyposazenia
terenu mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,, Wymagania ogo6lne ”
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7 ). Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajagce lokalizacje i wspotrzedne punktéow glownych trasy oraz reperéw. W oparciu
o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Zamawiajagcego o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy 1 (lub) reperéw roboczych, Btedy te powinny
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by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie r6éznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Zamawiajgcego. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zamawiajacego. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Zamawiajacego, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Zamawiajacego oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

Wszelkie prace zwigzane z zabezpieczeniem i wyposazeniem terenu w obiekty tymczasowe
naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych obiektow i punktéow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe obiektow 1 inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicag robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m. Zamawiajacy powinien
zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe ( repery robocze ) przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 50
metroOw, natomiast w terenie falistym 1 gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona ,zaleznie
od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach w obrebie realizacji robdt. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalttownikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadno$cig, aby $redni biad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km , stosujac niwelacj¢ podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne
1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4.0dtworzenie usytuowania obiektow

Tyczenie obiektow nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre$lonej w dokumentacji projektowej. Osie
obiektow powinny by¢ wyznaczone w punktach gtdéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy , lecz nie rzadziej niz co 20 metrow.
Rzedne niwelety punktéw pomiarowych nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cig do 1 cm, w stosunku
rzednych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia punktéw
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charakterystycznych w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2.
Usunigcie pali jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach obiektu, umieszczonych poza granicg robot.

5.5.Demontaz wyposazenia
Bramki nalezy przekaza¢ Inwestorowi do magazynu.

6. Kontrola jakosSci robdt
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST.- ,, Wymagania ogdlne .
6.2.Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem obiektow 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
I wytycznych GIGIK (1,2,3,4,5,6,7).

7. Obmiar robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.- Wymagania ogoélne.
Jednostkami obmiarowymi s3:
- kpl. dokumentacji geodezyjnej
- szt. protokotu
- szt. lub komplet zdemontowanej bramki, innych elementow.

8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST- Wymagania ogdlne.
Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem obiektow w terenie nast¢puj¢ na podstawie szkicoOw 1
dziennikéw pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej , ktore Wykonawca
przedktada Zamawiajacemu.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 51 odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Podstawg ptatnosci jest Umowa migdzy Inwestorem 1 Wykonawca.

10. Dokumenty odniesienia

Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych .

Instrukcja techniczna G-3.

Geodezyjna Obstuga Inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST -02 - ROBOTY ZIEMNE

CPV -45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

CPV -45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty
ziemne

CPV-45111200-0  Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe, roboty ziemne

CPV- 45112210-1 Usuwanie wierzchniej warstwy gleby
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ziemnych dla przebudowy boiska.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie robdt ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym
kontraktem.
W zakres tych prac wchodza;
- wykopy pod: pod fundamenty urzadzen sportowych ,
- zdjecie wierzchniej warstwy gruntu,
- wykopy na rury wodne,
- zasypKi,
- transport gruntu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét i terenu budowy.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru. Szczegdty podano
w ST ogdlne;.

1.6. Roboty tymczasowe i towarzyszace: roboty pomiarowe, zabezpieczenie wykopow,
zabezpieczenie obiektu i robot.

Wszystkie roboty towarzyszace 1 tymczasowe uwzgledni¢ w cenie jednostkowej robdt
podstawowych.

2. Materialy
Dla robét wg SST -02.00 materiaty nie wystepuja.
Do zasypania wykopow moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarzni¢ty, 1 bez zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna ,odpadki materiatlow
budowlanych itp.

3. Sprzet.
Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.
Roboty ziemne mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu.

4. Transport
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Nalezy je umie$ci¢ rOwnomierni na catej powierzchni tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed



spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robot
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementdw robo6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inspektora Nadzoru
Kontury robét ziemnych pod wykopy ulegajace pozniejszemu zasypaniu
nalezy wyznaczy¢ przed przystgpieniem do wykonywania robot ziemnych.
Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscia do +/- 5 cm dla
wyznaczenia charakterystycznych punktow zatamania.
Wykopy powinny by¢ prowadzone bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym

okresie trwania robot ziemnych.
Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia
Inspektora Nadzoru co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

Zasypanie wykopdéw powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych

W nim robot.

Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkow
materialdow budowlanych i $§mieci.

Ukladanie 1 zaggszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:
-0,25 m -przy stosowaniu ubijakow recznych,

-0,50-1,00 m przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub cigzkimi
tarczami,

-0,40m -przy zaggszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi.

Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz
Js=0,95 wg préby normalnej Proctora, zageszczenie do stopnia Ss. 0,97 1 Is 1,00.
Nasypywanie 1 zageszczanie gruntu w poblizu $cian powinno by¢ wykonane w sposob
nie powodujacy uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowe;.

6. Kontrola jakosci robot
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.
Sprawdzenie i odbior robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w p.10.

7. Obmiar robot
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.
Jednostkami obmiarowymi jest :m3 lub m2

8. Odbior robot.
Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST.

Wszystkie roboty objete SST-02.00 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci

Ptaci sig¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane

przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
Wykopy ptaci si¢ za m3 gruntu w stanie rodzimym.
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10. Przepisy zwigzane

PN-B-06050:1999  Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane, Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

PN-B-02481:1999  Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe
i jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow,

PN-B-10736:1999  Przewody podziemne, Roboty ziemne
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-03- BETON

Klasyfikacja wedlug Wspolnego Slownika Zamowien (CPV)

45262300-4 Betonowanie
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t betoniarskich.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
I majace na celu wykonanie betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych
objetych kontraktem :
- wykonanie stupkéw betonowych pod urzadzenia sportowe (bramki) .
Doktadne parametry wedtug dostawcy urzadzen .

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos$é
z dokumentacjg projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.
Wymagania dotyczace jakoSci mieszanki betonowej reguluja odpowiednie polskie normy.
Beton konstrukcyjny - B20 —C16/20
Beton konstrukcyjny B15- C12/15
Beton chudy na podbetony.

Sktadniki mieszanki betonowe; :
- cement portlandzki czysty, tj .bez zadnych domieszek mineralnych wg normy
PN-B-30000:1990 marki '25" do betonu klasy 25 .
-kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-06712/A1:1997,
z tym ,ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.
Beton do konstrukcji musi spetnia¢ nast¢pujgce wymagania:
-nasigkliwos¢ - do 5%, badanie wg normy PN-B-06250,
-mrozoodporno$¢-ubytek masy nie wigkszy od 5%,spadek wytrzymatosci na $ciskanie nie
wiekszy niz 20% po 150 cyklach zamrazania i odmrazania (F150),badanie wg normy
PN-B-06250,
-wodoszczelnos¢ wieksza od 0,8 MPa (WS),
-wskaznik wodno-cementowy (w/c)-ma by¢ mniejszy od 0,5.
Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z norma PN-B-06250 tak,
aby przy najmniejszej ilosci wody zapewni¢ szczelne utozenie mieszanki w wyniku
zaggszczania przez wibrowanie. Sktad mieszanki betonowej ustala laboratorium
Wykonawcy lub wytworni betonéw i wymaga on zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
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3. Sprzet.
Ogdlne wymagania sprz¢tu podano w ST.
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.
Dozatory muszg mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikéw powinno si¢
odbywac¢ wylacznie w betoniarkach o wymuszonym dzialaniu (zabrania si¢ stosowania
mieszarek wolno spadowych ).
Do podawania mieszanek nalezy stosowa¢ pojemniki lub pompy przystosowane do
podawania mieszanek plastycznych. Do zaggszczania mieszanki betonowej nalezy stosowac
wibratory z butawami o $rednicy nie wigkszej od 0,65 odleglosci migdzy pretami zbrojenia
lezacymi w ptaszczyznie poziomej ,0 czestotliwosci 6000 drgan/min i taty wibracyjne
charakteryzujace si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugosci.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace Srodkow transportu podano w ST.
Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi
tzw. gruszkami.
Ilo$¢ gruszek nalezy dobra¢ tak aby zapewni¢ wymagang szybkos$¢ betonowania
z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy
w przypadku awarii samochodu.
Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:
-90 minut- przy temperaturze + 15 stopni C,
-70 minut - przy temperaturze + 20 stopni C,
-30 minut -przy temperaturze +30 stopni C.

5.Wykonanie robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w St.

Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN-206-1:2003

i PN-63/B-06251.

Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru potwierdzonego
wpisem do dziennika budowy.

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odbywac si¢ wylacznie w wyspecjalizowanym
zaktadzie produkcji betonu ,ktory moze zapewni¢ zadane w ST wymagania.

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wiekszej niz 0,75 m od powierzchni na
ktorg spada. W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wieksza nalezy mieszanke podawac za
pomoca rynny zsypowej (do wysokosci 3,0m) lub leja zsypowego teleskopowego (do
wysokosci 8,0m)

Przy wykonywaniu plyt mieszanke betonowg nalezy uktadac¢ bezposrednio z pojemnika lub
rurociggu pompy .W ptytach o grubosci wigkszej od 12 cm zbrojonych gora i dotem nalezy
stosowac belki wibracyjne.

Czas zageszczania wibratorem powierzchniowym lub belka wibracyjng w jednym miejscu
powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund.

W przypadku przerwy w ukladaniu betonu zaggszczonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu.

Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20 stopni C to czas trwania przerwy nie powinien
przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem
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deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia badan laboratoryjnych przewidzianych norma

PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie ,przechowywanie i okazywanie Inspektorowi Nadzoru

wszystkich wynikow badan dotyczacych jakos$ci betonu i stosowanych materialow.

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonowej lekkimi

ostonami wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu widy z betonu i chronigcymi beton

przed deszczem 1 nastonecznieniem.

Przy temperaturze wyzszej niz +5 stopni C nalezy nie pozniej niz po 12 godzinach od

zakonczenia betonowania rozpoczaé pielggnacje wilgotnosciowa betonu i prowadzi¢ jg co

najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobg).

Przy temperaturze otoczenia + 15 stopni C 1 wyzszej beton nalezy polewaé w ciggu pierwszych

3 dni co 3 godziny i co najmniej 1 raz w nocy, a nastgpne dni co najmniej 3 razy na dobe.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami

przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrzymatosci na Sciskanie co najmniej 15 MPa.

Dla powierzchni betonu w konstrukeji no$nej obowigzuja nastepujace wymagania:

- wszystkie betonowe powierzchnie muszg by¢ gladkie i rowne ,bez zaglgbien miedzy ziarnami
kruszywa, przetomami i wybrzuszeniami ponad powierzchnig,

- peknigcia i rysy sg niedopuszczalne.

Wykonanie podbetonu

Przed przystgpieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢ podloze pod wzgledem nosnosSci
zatozonej w projekcie technicznym.

Podloze winne by¢ réwne, czyste i odwodnione.

Beton winien by¢ rozktadany w miar¢ mozliwosci w sposob ciagly z zachowaniem kontroli
grubosci oraz rzednych wg projektu technicznego.

6. Kontrola jakosci robét

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.

Kontrola jakosci wykonania betonéw polega nas sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami.

Roboty podlegaja odbiorowi.

7. Obmiar robot

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.

Jednostkami obmiarowymi jest 1 m3 lub 1 m2 wykonanej konstrukcji i 1 m3 wykonanego
betonu.

8. Odbior robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST.

Wszystkie roboty objete SST-B04.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych
g zasad podanych wyzej.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena jednostkowa obejmuje:
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-dostarczenie niezbednych czynnikéw produkcii,
-0czyszczenie podtoza,
-wykonanie deskowania z rusztowaniem,

-utozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych
otwordw ,zabetonowaniem zakotwien i marek , zageszczeniem 1 wyréwnaniem powierzchni.
-pielegnacje betonu,

-rozbiorke deskowania i1 rusztowan ,

-oczyszczenie stanowiska pracy i usunigcie materialdw rozbidrkowych poza granice obiektu.

10. Przepisy zwigzane
PN-EN-206-1:2003  Beton
PN-EN 196-1:1996  Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatos$ci
PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczanie czaséw wigzania i statosci
objetosci
PN-EN 196-6:12997  Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenie.
PN-B-30000:1900 Cement portlandzki
PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami
PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczanie.
PN-EN 10008:2004  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-04- KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Grupa robot CPV - 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodne;j
Klasa rob6t CPV - 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk i kolei; wyrownywanie terenu
Kategoria robot CPV - 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i1 zageszczaniem podtoza dla przebudowy
boiska.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robdt przy

wykonywaniu koryta gruntowego pod nawierzchnie i obejmuja:

- wykonanie koryta

- transport ziemi z koryta

- koszt utylizacji ziemi

- profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,

- sprawdzenie no$nos$ci gruntu.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami ST- "Wymagania ogdlne"

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot i terenu budowy.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST, 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Szczegoty podano w ST ogoélne;.

1.6. Roboty tymczasowe i towarzyszace

Roboty pomiarowe, zabezpieczenie koryta przed zamoknigciem, zabezpieczenie obiektu, wywoz
1 utylizacja usunigtych warstw.

Wszystkie roboty towarzyszace 1 tymczasowe uwzgledni¢ w cenie jednostkowej robdt
podstawowych.

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
Sprzet mechaniczny ,ktdry moze by¢ stosowany do wykonania, profilowania
1 zageszczania koryta ziemnego pod nawierzchnie oraz zatadunku ziemi:
- koparka o poj. tyzki 0,6 m3,
- spycharka ggsienicowa,

- rbwniarka samojezdna,
-walec wibracyjny samojezdny.
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4. Transport

Do transportu gruntu uzyskanego z korytowania mogg by¢ stosowane samochody
samowytadowcze 5-10 t.

5. Wykonanie robot
5.1.0go6lne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST -"Wymagania ogdlne"

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogoélne
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonanie koryta i wykonywanie tych robdt z wyprzedzeniem jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru ,w korzystnych warunkach
atmosferycznych.
W wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta
Do wykonania koryta nalezy stosowa¢ rowniarke lub spycharke uniwersalng.
Ostateczne profilowanie nalezy wykonac recznie.
Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na odpowiednie sktadowisko.

5.2.3. Profilowanie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy
istniejgce rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzgdnych podioza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej
5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtgbokosé
conajmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujace dla
gornej warstwy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych
wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia
okreslonego w projekcie.
Jezeli rzgdne podtoza przed profilowaniem nie wymagaj dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem di profilowania oczyszczonego podioza
jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami $redniego walca stalowego
gladkiego. Do profilowania podtoza stosowac rowniarki . cigty grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych.

5.2.4. Zageszczanie podtoza
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierd6wnos$ci powstate przy zageszczaniu powinny by¢
naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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5.2.5. Utrzymanie koryta

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z wykonaniem koryta nastgpi przerwa

w robotach 1 Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu ,to przed przystapieniem do ukladania

podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie

niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to

dodatkowe naprawy wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli robdt podano w St-" Wymagania ogolne"

6.1.0golne zasady kontroli jako$ci robot
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
w zakresie i z czgstotliwo$cig gwarantujaca zachowanie wymagan jakos$ci robot, lecz
nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podioza
6.2.1 Zageszczanie podtoza
Zageszczanie podto0za nalezy kontrolowaé wg punktu 5.2.4

6.2.2. Cechy geometryczne
a. Rownos¢
Nierownosci profilowanego i zaggszczanego podtoza nalezy mierzy¢ tatg co 20 m
w kierunku podluznym. Nier6wnoS$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ lata co
najmniej 10 razy na 1 km . Nierownos$ci nie mogg przekracza¢ 2 cm .

b. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej taty 1 poziomicy, co
najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich punktach gléwnych tukow
poziomych; na poczatku i koncu kazdej krzywej przej$ciowej oraz na poczatku,
w $§rodku 1 na koncu kazdego tuku kotowego.

c. Glgbokos¢ koryta i rzedne dna
Glebokos$¢ koryta i rzgdne dna nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi koryta i na jego
krawedziach. Roznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cmi-2cm.

d. Uksztattowanie osi koryta.

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gléwnych trasy

I w innych dodatkowych punktach rozmieszczonych nie rzadziej ,niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm
e. Szerokos¢ koryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdzaé¢ co najmniej 10 razy na 1 km.

Szeroko$¢ koryta nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci proj. o wiecej niz+10 cmi-5Scm.
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7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru robot jest 1m2 wykonanego koryta oraz profilowania i zageszczania
podioza, 1 m3 odwiezionego i utylizowanego gruntu.
Warunki obmiaru podano ST -"Wymagania og6lne".

8. Odbior robot

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST- "Wymagania ogdlne".
Odbidr koryta dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9.Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-" Wymagania ogdlne".
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- reczne 1 mechaniczne wykonanie koryta,
- wywo6z ziemi z koryta,
- utylizacj¢ ziemi,
- profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiarow i badan.

10. Przepisy zwiazane i standardy

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. podzialy, nazwy 1 okre$lenia.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

SST-05
NAWIERZCHNIA BOISK, BIEZNI I WYPOSAZENIE

Klasyfikacja wedlug Wspolnego Stownika Zamowien
45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw zielonych
45212200-8Roboty budowlane z zakresie budowy obiektow sportowych
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania iodbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni boisk, biezni |
wyposazenia.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce 1 majace
na celu wykonanie nawierzchni i wyposazenia terenu:
-boisko wielofunkcyjne - nawierzchnia poliuretanowa
-nawierzchnia trawiasta na pozostatym terenie ,
-wyposazenie boiska.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét i terenu budowy.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru. Szczegoty podano
w ST ogolne;j.

1.6. Roboty tymczasowe i towarzyszace:
Roboty pomiarowe, zabezpieczenie warstw przed zamokni¢ciem, zabezpieczenie obiektu,
Wszystkie roboty towarzyszace 1 tymczasowe uwzgledni¢ w cenie jednostkowej robot
podstawowych.

2. Materialy
2.1. Nawierzchnia biezni

1. Nawierzchnia poliuretanowa sktadajaca si¢ z 3 cm podbudowy elastycznej ET 1 nawierzchni
poliuretanowej przepuszczalnej EPDM

Nawierzchnia nie moze posiada¢ w swoim sktadzie komponentéw z recyklingu oraz materiatow
prefabrykowanych.

Nawierzchnia powinna by¢ przyjazna dla otoczenia i ludzi korzystajacych z nie;.

Wymogi:

-Certyfikat lub karta zgodno$ci z normg PN-EN 14877:2008 lub aprobata techniczna ITB, lub
rekomendacja techniczna ITB, Iub wyniki badan specjalistycznego laboratorium potwierdzajace
parametry oferowanej nawierzchni np. ; Labosport lub dokument rownowazny .

-karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta

-atest PZH dla oferowanej nawierzchni

-autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej wystawiona dla wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg nawierzchnie.

26



Rozwigzanie nawierzchni syntetycznej wg . projektu i czgsci rysunkowe;.

Podbudowa przepuszczalna tzw. ET jest to rodzaj elastycznej podbudowy pod systemy
nawierzchni sportowych poliuretanowo-gumowych. Wymaga podbudowy przepuszczalnej
z kruszywa. Jest alternatywg podbudowy asfaltobetonowej lub betonowej. Duza jej zaleta jest
wysoka przepuszczalnos¢ dla wody.

Sktada si¢ ona z granulatu gumowego o granulacji 1-5 mm oraz kruszywa kwarcowego 0
srednicy 3-5 mm suszonego ogniowo, polaczonego lepiszczem poliuretanowym. Granulat
gumowy kruszywo kwarcowe mieszane jest systemem poliuretanowym (PUR) w mikserze.
Warstwa podktadowa ET uktadana jest mechanicznie.

2.2. Nawierzchnia z trawy sztucznej

Trawa syntetyczna wysokos$¢ widokna min 60 mm, wraz z wykonaniem linii boisk - zgodnie z
projektem.

2.3. Nawierzchnia piaskowa:

Separacja warstw gruntu, geowldknina drenarsko-separujagca z wiokien ciaglych o
wodoprzepuszczalno$ci minimum 150 g/m2

Piasek plukany, kwarcowy, grubos¢ warstwy po zageszczeniu-10-cm,

Piasek ptukany, kwarcowy, grubos$¢ pogrubienie o $rednio 30 cm,

Linie boiska oznaczane mocowang do podloza specjalng przeznaczona do tego celu tasmg o
szeroko$ci 6 cm w kolorze ciemnoniebieskim z mocowaniami.

2.4. Wyposazenie boiska:
- Stojaki do siatkowki i kometki (stupy aluminiowe wielofunkcyjne wraz z siatkg do gry w

siatkowke, z mozliwoscig swobodnego demontazu oraz zaslepkami stalowymi wraz z siatka,
z jednym siedziskiem dla s¢dziego.
- Bramki aluminiowe o wymiarach 5,0 x 2,0 m, glebokos¢ 80 / 150 cm wykonane z profili
wraz z siatkami.
- Zabezpieczenie stupoéw fartuchami z gabki poliuretanowej o gr 5 cm do wysokos$ci 2,0 m
obszytej materiatem pcv w ilosci2 szt
2.5. Urzadzenia sportowe powinny by¢ zgodne z nastepujacymi normami lub by¢ im
rownowazne:
— PN-EN 1271:2006 ,,Sprzet boiskowy - Sprzet do siatkowki -- Wymagania
funkcjonalno$ci i
— Dbezpieczenstwa, metody badan”,
— PN-EN 749:2006 ,,Sprze¢t boiskowy - Bramki  --Wymagania funkcjonalnosci i
— Dbezpieczenstwa, metody badan”.

3. Sprzet
Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni  moga by¢ wykonywane recznie i
mechanicznie przy uzyciu sprzgtu:
- rozktadarka do mas poliuretanowych
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W

- pita do cigcia nawierzchni trawiastej

Transport

Materialty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby
unikng¢ trwatych odksztatcen 1 dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie (dotyczy
betondw) oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Transport kruszywa musi si¢ odbywaé w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu drogi musi by¢ tak
zorganizowany ,aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Wskazany jest
transport samowytadowczy. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniaé
wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

Wykonanie robét

. Roboty przygotowawcze

Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu nalezy wykona¢ po zakonczeniu robot
budowlanych .
Warstwa nawierzchni utozona bgdzie na weze$niej przygotowanym podtozu.

Kontrola jakoS$ci

trakcie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i

dostarcza¢ ich kopie Inspektorowi Nadzoru.

6.1.
6.2.

6.3.

Roboty ziemne wg SST

Nawierzchnia z kostki betonowej

Sprawdzeniu podlega:

1) przygotowanie podtoza

2) material uzyty na podktad

3) grubos¢ i rownomiernos¢ warstw podktadu
4) sposob i jakos¢ zageszczenia

5) jakos$¢ dostarczonych prefabrykatow

6) prawidlowos¢ utozenia i zamulenia piaskiem.

Nawierzchnie poliuretanowe- Weryfikacja wykonanych prac:

- sprawdzenie rdGwnosci nawierzchni,

-0znaczenie amortyzacji po uderzeniu,

-oznaczenie odksztalcenia pionowego,

-sprawdzenie przyczepnosci,

-sprawdzenie grubo$ci nawierzchni

Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni poliuretanowe;j:

-nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubo na calej powierzchni.

-powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzna,

-warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwale z warstwg elastyczna,

-na powierzchni nie mogg istnie¢ zgrubienia i zlewy powstate z nadmiaru materiatu,
-powstate faczenia ( wynikajace z technologii instalacji ) powinny by¢ liniami prostymi, bez
uskokow utrudniajacych pozniejsze uzytkowanie,
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10.

-gorna warstwa uzytkowa ma mie¢ grubos¢ zgodng z Kartg Techniczng producenta systemu,
- Montaz wyposazenia sportowego wykona¢ zgodnie z zaleceniami producentow.

Obmiar roboét

Jednostkami obmiaru s3:
Wyposazenie — szt., kpl. lub zestaw.
Nawierzchnie - m2 nawierzchni

Odbiodr roboét

Roboty podlegajg zasadom odbioru robdt zanikajacych, oraz odbiorowi koncowemu.

Odbior zageszczonej warstwy dolnej dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych 1 ulegajacych =zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.

Cena jednostkowa obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem zagospodarowania
terenu wymienione w punkcie 5.0.

Cena wykonania robdt obejmuje:

-dostarczenie materiatow i sprzetu niezbednych do wykonania nawierzchni,
-sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie wykonywanych warstw,

-wykonanie nawierzchni poliuretanowej boiska

-utrzymanie wykonanych warstw,

-przeprowadzenie pomiaréow i badan.

Przepisy zwigzane.

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenia czasOw wigzania i staloSci i
objetosci.

PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

PN-90/B-30000 Kruszywa do zapraw

PN-en 1008:2004 Cement portlandzki

PN-88/B-32250 Woda do betonu i zapraw.

PN-B-06050:1999  Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych
1 wytrzymatosciowych.

PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.

PN-EN 13139:2004 Kruszywa do zaprawy nawierzchnie boisk wytyczne producentow

PN-B-01100 Kruszywa mineralne ,Kruszywa skalne.Podziat ,nazwy 1 okreslenia.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

obcych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.Oznaczanie sktadu ziarnowego.
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PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.Oznaczanie ksztaltu ziaren.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
Pn-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania .Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednia.
PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania .Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
krystalizacji.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania .Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne .Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los
Angeles. - .Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe.. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg.
Wytyczne producenta systemu nawierzchni poliuretanowej
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

SST - 06.00- Nawierzchnie utwardzone

Grupa robot CPV - 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodne;j

Klasa robot CPV - 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

Kategoria robot CPV - 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni utwardzonych.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie nawierzchni :
- chodniki z kostki betonowej behaton gr 6 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot i terenu budowy.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru. Szczegdty podano
w ST ogolne;j.

1.6. Roboty tymczasowe i towarzyszace
Roboty pomiarowe, zabezpieczenie warstw przed rozmyciem przez opady atmosferyczne,
zabezpieczenie obiektu,
Wszystkie roboty towarzyszace i tymczasowe uwzgledni¢c w cenie jednostkowej robot
podstawowych.

2. Materialy

2.1. Betony, cementy wg SST
1 C 16/20 - dla fundamentéw pod obrzeza,
2 C12/15 -chudy beton
3 cement portlandzki ,,25” do zapraw i podsypki cement.-piaskowej

2.2. Prefabrykaty
1  kostka brukowa gr. 6 cm, —zgodnie z projektem
2. krawezniki betonowe 8 * 30 cm z faza jednostronna,

2.3. Piasek i thuczen do wykonania podsypki pod nawierzchnie.
piasek do zasypek pod nawierzchnie
Kruszywo tamane 4-31,5 mm,
miat kamienny 2-8 mm naturalny
pospoika
. kliniec 31,5-63 mm

Zabrania si¢ stosowania materiatow z hatd gérniczych lub materialéw z recyklingu.
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5.

Materiatem do wykonania podtozy z kruszywa kamiennego jest kruszywo tamane uzyskane
w wyniku pokruszenia surowca skalnego. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez
zanieczyszczen obcych 1 domieszek gliny.

Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni  moga by¢ wykonywane recznie i
mechanicznie przy uzyciu sprzetu:

- rowniarka do rozktadania kruszywa tamanego,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania,

- pifa do cig¢cia kostki 1 obrzezy,

Transport

Materialty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby
unikng¢ trwatych odksztalcen i dostarczy¢ material w odpowiednim czasie (dotyczy
betonoéw) oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Transport kruszywa musi si¢ odbywaé w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu musi by¢ tak
zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Wskazany jest
transport samowytadowczy. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu nalezy wykona¢ po zakonczeniu robot
budowlanych 1 po przetozeniu kabla.
Warstwa nawierzchni utozona bedzie na wczesniej przygotowanym podtozu.
Chodnik nalezy wykona¢ z kostki betonowej gr.60mm .Do obramowan nalezy stosowac
obrzeza betonowe 1 krawezniki betonowe .
Przed wykonaniem nawierzchni wszelkie koleiny 1 migkkie miejsca podloza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wskazujace odchylenia wysokosciowe od
zalozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnione, przez dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie, do osiggnigcia wilgotnosci optymalnej, powtdrnie wyréwnane
1 zageszczone.
Nawierzchnia musi by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy ich wykonanie wedlug zalecen
Inspektora Nadzoru.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania podbudowy i nawierzchni musza by¢ wcze$niej
przygotowane, odpowiednio zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi umozliwi¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robo6t 1 nie powinno by¢ wigksze niz co 10 m.
Podbudowe¢ nawierzchni kostkowej nalezy odpowiednio wyprofilowa¢ i1 wyrownaé. Grunt
podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i =zabezpieczony przed skutkami
przemarzania.
Po usunieciu humusu i wierzchniej warstwy gruntu ( gr.-zgodnie z projektem) oczyscic,
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wyréownaé¢ 1 ubi¢ powierzchnie. Po doktadnym oczyszczeniu wykopu z korzeni dno
wyrownaé¢ zagesci¢ (ubi¢) aby zapobiec w przysztosci osiadaniu gruntu pod wpltywem
obcigzen. Grunt w rejonie przysztej nawierzchni nalezy zabezpieczy¢ geowlokning. Przedtem
jednak dno wykopu nalezy uformowac z uwzglednieniem docelowych spadkéw nawierzchni.
Po utozeniu geowldkniny nalezy ja zabezpieczy¢ warstwg piasku w celu zabezpieczenia
przed uszkodzeniem w trakcie uktadania kruszywa. Minimalny zaktad geowtokniny - 15 cm.
Wykona¢ podbudowe o grubosci dopasowanej do przewidywanego obcigzenia (20-25 cm).
Od tej warstwy zalezy bezpieczne przeniesienie na grunt obcigzen z nawierzchni. Material na
podbudowe powinien by¢ przepuszczalny dla wody - ma to by¢ ttuczen o frakcji 4-31,5 mm .
Na podbudowie uktada si¢ warstwg wyrownawcza - podsypke piaskowo-cementowa. Ma ona
zapewni¢ dobre osadzenie kazdej kostki brukowej, a takze niwelowanie ewentualnych,
dopuszczalnych réznic w ich grubosci. Grubos¢ warstwy podsypki powinna wynosi¢ 3 cm.
Podsypke wyrowna¢, nie ubija¢ - nastgpi to dopiero po utozeniu kostki. Do nadania
odpowiednich spadkow nalezy stosowaé szablony. Podsypka piaskowo-cementowa powinna
by¢ tak ubita aby nie bylo widocznych §ladow poruszajacego si¢ sprzetu zageszczajacego.

5.2 Ukladanie kostki

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Uktadanie rozpocza¢ od obramowania nawierzchni. W zalezno$ci od jej obcigzenia
stosuje si¢ do tego rozne materialy. Zastosowa¢ krawezniki lub na krawedzi chodnika
obrzeza betonowe. Ukladanie kostki rozpoczyna si¢ od brzegu nawierzchni ku $srodkowi,
aby nie niszczy¢ przygotowanego wczesniej podloza. Uklada si¢ ja tak, by jej gorna
powierzchnia znalazta si¢ okoto 1 cm powyzej docelowego poziomu, poniewaz na koniec
osigdzie wskutek ubijania. Zwr6ci¢ uwage na staranne utozenie pierwszych rzedow, bo
wtedy decyduje si¢ o tym, czy konieczne bedzie przycinanie kostek.

Uwaga! W trakcie ukfadania kostke pobiera¢ z przynajmniej trzech réznych palet.
Zapewnia to rownomierne rozlozenie na calej powierzchni materiatu o odmiennych
odcieniach.

Caly czas nalezy kontrolowa¢ szeroko$¢ spoin, a takze spadki ukladanej przestrzeni.
Dobremu taczeniu poszczegodlnych kostek stuza tez specjalne wypustki w ich bocznych
$ciankach. Szczeliny miedzy kostkami wypelnia si¢ suchym piaskiem o frakcji 1-2 mm. Na
koncu suchg i1 zamieciong nawierzchni¢ zageszcza si¢ ptyta wibracyjng ze specjalng ostong
z tworzywa sztucznego (PVC lub twardej gumy), ktora zapobiega uszkodzeniom kostek.
Prace t¢ wykonuje si¢ kilkakrotnie, od brzegoéw do srodka, za kazdym razem ponownie
zapelniajac szczeliny 1 zamiatajgc powierzchnig.

5.3 Rozkladanie kruszywa tamanego

5.3.1 Rozktadanie kruszywa tamanego odbegdzie si¢ we wczesniej przygotowanym korycie
przy pomocy rowniarki z zachowaniem parametréw (grubos$¢ i szerokos¢ warstwy )zgodnych
z Przedmiarem Robot. Kruszywo rozktada¢ w taki sposob, aby nie uszkodzi¢ geowldkniny.
Warstwa nawierzchni powinna by¢ rozlozona w sposdéb zapewniajacy osiagniecie
wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Nawierzchni¢ nalezy wykona¢ w dwoch
warstwach .Dolna warstwa powinna by¢ wyprofilowana i1 zaggszczona bez klinowania
z zachowaniem wymaganych spadkoéw i1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
gornej warstwy nawierzchni moze nastapi¢ po odbiorze warstwy dolnej przez Inspektora
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6.

Nadzoru. Goérng warstwe nawierzchni nalezy klinowa¢ klincem 4-31,5 mm i miatem i 2-8
mm W czasie uktadania kruszywa nalezy odrzuca¢ ziarna o $rednicy wigkszej niz 2/3
rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.

5.3.2 Zaggszczanie podtozy z kruszywa famanego i nawierzchni z kruszywa famanego,
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszcezenia przez watowanie. Podtoza z kruszywa tamanego nalezy zageszcza¢ walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi .Watowanie powinno postepowaé stopniowo
od dolnej do gornej krawedzi warstwy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek
nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa 1 dodanie lub usunig¢cie materialu az do otrzymania réwnej
powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zageszczana
zageszczarkami ptytowymi, malymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Wybor sprzetu zageszcezajacego zalezy od rodzaju kruszywa:

a. kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, ktorego uziarnienie lezy w dolnej czesci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢ zageszczac najpierw walcami ogumionymi,
a nastgpnie wibracyjnymi,

b. kruszywo z przewaga ziaren drobnych tj .takie, ktorego uziarnienie lezy w gornej czesci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢ zageszczac¢ najpierw walcami ogumionymi ,
a nastepnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zaggszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej sprzgt cigzszy.
Poczatkowe przejscia walcoOw wibracyjnych nalezy wykonaé¢ bez uruchomienia wibratoréw.
Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zaggszczenia podbudowy
I nawierzchni nie mniejszego od 1,00 wedtug badania ptyta statyczng i wskaznik Is oraz
modul E2 i stosunek E2/E1.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja +10% 1 - 20% jej wartosci.

Kontrola jakoS$ci

W trakcie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
1 dostarczac ich kopie Inspektorowi Nadzoru.

6.1. Roboty ziemne -wg SST
6.2 Nawierzchnie z kostki

Sprawdzeniu podlega:

1 przygotowanie podtoza

2 materiat uzyty na podktad

3 grubos¢ i rbwnomierno$¢ warstw podktadu

4 sposob 1 jako$¢ zagegszezenia

5 jako$¢ dostarczonych prefabrykatéw

6 prawidlowos¢ utozenia i zamulenia piaskiem.

6.3. Roboty betonowe wg SST
6.4. Podtoza z kruszywa

Sprawdzeniu podlega:
1. Sprawdzenie zageszczenia wg BN-77/8931-12 przynajmniej w dwoch punktach
wybranych losowo dla kazdej warstwy.
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2. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy - czestotliwo$¢ i zakres badan i pomiaréw
wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie

- grubos$¢ warstw 1 konstrukcji - co najmniej 2 pomiary w réznych miejscach
- szerokos$¢ warstwy - €O najmniej 2 pomiary w réznych miejscach
- rowno$¢ podtuzna i1 poprzeczna - co 20 m tatg
- spadki poprzeczne - co najmniej w 10 miejscach
- rzedne wysokosciowe - wszystkie charakterystyczne punkty niwelety
3. Grubo$¢ warstw

Grubos¢ warstw Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po zaggszczeniu w punktach
wybranych losowo. Dopuszczalne odchylenie od projektowanej grubosci podtoza z kruszywa
tamanego nie powinno przekraczaé¢ -plus minus 2 cm.

4. Cechy geometryczne podbudowy z kruszywa tamanego

a) rownos$¢ - nierownosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata w osi pasa ruchu zgodnie
znormg BN-68/8931-04 z czgstotliwoscig podang w punkcie 4 .

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg z czestotliwoscig podang w punkcie 4.
Nieréwnos$ci nie powinny przekracza¢ 15 mm .
b) spadki poprzeczne - spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej faty i
poziomicy z czestotliwoscig podang w punkcie 4.
Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzoru
z tolerancja plus minus -0,5 % goérna warstwa plus minus 1%.
c) uksztaltowanie osi- O§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi ustalonej o
wiecej niz plus minus 5 cm,
d) Szerokos¢ - szeroko$¢ nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci ustalonej o wigcej niz plus minus 10
cmi -5 cm.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru s3:

Chodniki,drogi —m? wykonanej nawierzchni
Obrzeza - i krawezniki -mb.

nawierzchnie - m2 nawierzchni

8. Odbior roboét
Roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych, oraz odbiorowi koncowemu.
Odbior zageszczonej warstwy dolnej dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych 1 ulegajacych =zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilo$ci, jako$ci 1 warto$ci oraz na podstawie pomiarow geodezyjnych dostarczonych
zamawiajgcemu W dniu odbioru.

9. Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
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Cena jednostkowa obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem zagospodarowania
terenu wymienione w punkcie 5.0.

Cena wykonania robot obejmuje:

-dostarczenie materiatow i sprzetu niezb¢dnych do wykonania nawierzchni,
-sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie wykonywanych warstw,

-mechaniczne rozscielenie 1 zaggszczenie warstw podloza z piasku, pospdiki i z kruszywa
famanego ,

-ulozenie nawierzchni z kostki,

-utrzymanie wykonanych warstw,

-przeprowadzenie pomiardw i badan.

10. Przepisy zwiazane.

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatos$ci

.PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenia czas6w wigzania 1 stalosci
objetosci.

Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

Kruszywa do zapraw
Cement portlandzki
Woda do betonu i zapraw.
Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
I badania przy odbiorze.
Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymato$ciowych.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.
PN-EN 13139:2004 Kruszywa do zaprawy.

Nawierzchnia boiska do tenisa ziemnego- Wytyczne i producentow

PN-EN 196-6:1997
PN-90/B-30000
PN-en 1008:2004
PN-88/B-32250
PN-B-06050:1999

PN-86/B-02480
BN-77/8931-12
PN-85/B-04500

PN-B-01100
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
Pn-B-06714-19
bezposrednia.
PN-B-06714-20
krystalizacji.
PN-B-06714-26

Kruszywa mineralne Kruszywa skalne. Podzial ,nazwy i okreslenia.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda

Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci

Zanieczyszczen organicznych.
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe .Pomiar rdwnos$ci nawierzchni planografem i tata.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

SST-07 PILKOCHWYTY

Klasa Robét CPV - 45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane
Kategoria robot CPV - 45223100-7 Montaz konstrukcji metalowych

39



Spis tresci

1. Wstep
1.1 Przedmiot ST
1.2 Zakres stosowania ST
1.3 Zakres rob6t objetych ST
1.4 Okreslenia podstawowe
1.5 ogbélne wymagania dotyczace robot
2. Materialy
3. Sprzet
4. Transport
5. Wykonanie robét
6.Kontrola jakos$ci robot
7. Obmiar robot
8. Odbidr robot
9. Podstawa ptatnosci
10. przepisy zwigzane

40



1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
montazu i odbioru pitko chwytow dla budowy boiska.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie montazu ogrodzen
Zakres prac:
- montaz pitkochwytow
- montaz bramy,
- montaz furtki,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot i terenu budowy.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru. Szczegoty podano w ST ogoélne;.

1.6. Roboty tymczasowe i towarzyszace

Zabezpieczenie obiektu i1 robot, podparcia tymczasowe, do zwigzania mieszanki betonowej lub
zaprawy.

Wszystkie roboty towarzyszace i1 tymczasowe uwzgledni¢ w cenie jednostkowej robot
podstawowych.

2. Materialy

Wbudowa¢ nalezy  S$lusarke kompletnie wykonczona wraz z okuciami 1 powlokami
malarskimi :

- Montaz i wykonanie ogrodzenia - osadzenie w betonowych stopach stupow profil
kwadratowy aluminiowy 8x8 cm, rozstaw do 5Sm, pitkochwytéw o wys. 4,00m lub 6,00 m.
siatka z polipropylenu zbrojonego linka stalowa, tacznie z cokotami systemowymi, zgodnie
z zatozeniami projektu.

- Brama systemowa dwuskrzydtowa z zasuwg na ktodke, 3,2x2,6m w ogrodzeniu.

- Furtka systemowa o szer 1,2m 1 wys. 2,6m wraz z zamkiem 1 klamka.

2.1, Stal
Do konstrukcji stalowych stosuje si¢ wyroby walcowane ze stali klasy I wg PN-EN-
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10025:2002

2.2.  Okucia budowlane
2.2.1. Kazdy wyréb stolarki i $lusarki budowlanej powinien by¢é wyposazony w okucia
zamykajace ,faczace, zabezpieczajace 1 uchwytowo-ostonowe.

2..2.2. Okucia powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych, a w przypadku braku
takich norm — wymaganiom okre§lonym w $wiadectwie ITB dopuszczajacym do
stosowania wyroby stolarki budowlanej wyposazone w okucie, na ktore nie zostata
ustanowiona norma.

2.223. Okucia stalowe powinny by¢ zabezpieczone fabrycznie trwatymi powlokami
antykorozyjnymi. Okucia nie zabezpieczone nalezy, przed ich zamocowaniem, pokry¢
minig olowiang lub farbg ftalowa, chromianowg przeciwrdzewna.

2.3. Farby i lakiery
Do poprawek malarskich na placu budowy stosowac¢ farby chemoutwardzalne szybkoschnace.
2.4. Skladowanie elementéow

Wszystkie wyroby nalezy przechowywaé w magazynach zamknigtych, suchych 1
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.
Podlogi w pomieszczeniu magazynowym powinny by¢ utwardzone, poziome i rowne. Wyroby
nalezy uklada¢ w jednej lub kilku warstwach w odlegtosci nie mniejszej niz 1 m od czynnych
urzadzen grzejnych i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

3. Sprzet
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST.
Do wykonaniu i montazu §lusarki moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie.

Zabezpieczenie przed uszkodzeniem elementy przewozi¢ w miar¢ mozliwo$ci przy uzyciu palet
lub jednostek kontenerowych.

Elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora nadzoru, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesunigciem lub utraty
statecznosci.

5. Wykonanie robét.

Przed wykonaniem robdt nalezy doktadnie sprawdzi¢ rozmieszczenie poszczegdlnych
elementow, sprawdzi¢ osadzenie stupkoéw oraz odlegtosci pomiedzy nimi i przystapi¢ do
montazu.

Doktadne zasady montazu wedlug instrukcji producenta wybranego systemu.

5.1. Powloki malarskie
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Powierzchnia powtok nie powinna mie¢ uszkodzen.

Barwa powloki powinna by¢ jednolita, bez widocznych poprawek, $ladow pedzla, rys
1 odpryskow.

Wykonane powtoki nie powinny wydziela¢ nieprzyjemnego zapachu i zawiera¢ substancji
szkodliwych dla zdrowia.

6. Kontrola jakoS$ci

6.1. Zasady kontroli jako$ci powinny by¢ zgodne z wymogami PN.

6.2. Ocena jakos$ci powinna obejmowac:

e sprawdzenie zgodno$ci wymiarow;

e sprawdzenie zgodnosci elementéw odtwarzanych z elementami dostarczonymi do
odwzorowania;

e sprawdzenie jakos$ci materiatow z ktorych zostata wykonana stolarka;

e sprawdzenie prawidlowosci wykonania z uwzglednieniem szczeg6tdw konstrukcyjnych;

e sprawdzenie dziatania skrzydet i elementow ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania;

e sprawdzenie prawidlowos$ci zmontowania.

Roboty podlegaja odbiorowi.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiarowa robot sg -mb. wykonanego ogrodzenia, oraz szt. ,lub kpl. bramy.

8. Odbior robot

Wszystkie roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.
Odbior obejmuje wszystkie materialy podane w punkcie 2, oraz czynno$ci wyszczeg6lnione
w punkcie 5.

9. Podstawa platnosci

Platnos¢.

Placi si¢ za ustalong ilos¢ wykonanych robot w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena
obejmuje:

e dostarczenie gotowej Slusarki,

e osadzenie Slusarki |,

e dopasowanie i wyregulowanie;

e cwentualng naprawe powstatych uszkodzen.

-

0. Przepisy zwiazane
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.
BN-67/6118-25 Pokosty sztuczne i syntetyczne.
BN-82/6118-32 Pokost Iniany.
PN-C-81901:2002 Farby olejne do gruntowania ogdlnego stosowania.
PN-C-81901:2002 Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogdlnego stosowania.
BN-71/6113-46 Farby chemoutwardzalne na stolarke budowlana.
PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe modyfikowane 1 ftalowe
kompolimeryzowane styrenowane.

e Dokumentacja i specyfikacje techniczne w zamowieniach publicznych”, Wydawnictwo IPB
Warszawa 2005.
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PN-80/M-02138 Tolerancje ksztattu i potozenia. Wartosci.

PN -87/B06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru
PN-EN 1--23:2002 Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali konstrukcyjnych
PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania.

PN-75/M -69430 Spawalnictwo. Wady ztaczy spawanych. Nazwy i okre$lenia.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 08 DRENAZ

Grupa robot CPV - 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodnej

Klasa robot CPV - 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk
1 kolei; wyrownywanie terenu

Kategoria robot CPV - 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania drenazu boisk dla budowy boiska.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.  Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie kanalizacji deszczowej oraz drenazu boisk. Specyfikacja techniczna
zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot
-wykonanie wykopow,

- odprowadzenie wod opadowych do istniejacej kanalizacji

14. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robdt zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjg techniczng, poleceniami inspektora nadzoru, nadzoru autorskiego 1 inwestorskiego.

1.6 Roboty tymczasowe i towarzyszace:
Roboty pomiarowe, zabezpieczenie warstw przed zamoknigciem, zabezpieczenie obiektu,
Wszystkie roboty towarzyszace i1 tymczasowe uwzgledni¢ w cenie jednostkowej robot
podstawowych.

2. Materialy

Do wykonania drenazu moga by¢ stosowane wyroby producentdw krajowych
i zagranicznych;

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyroby
akceptacje Inspektora nadzoru. Odbiodr techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany wg
wymagan 1 w sposob okre§lony normami.

- geowloknina drenarska

- zwir drenarski.

- rurki i studzienki drenarskie

- rury pev do polaczenia drenazu z istniejaca studzienka.
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3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdét, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku
materialow.

Uzywany sprzgt winien by¢ sprawny, posiada¢ wymagane atesty eksploatacji i
bezpieczenstwa.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.

5. Wykonanie robot
5.1. Roboty ziemne i odwodnienie wykopoéw wg SST

5.2 Po utozeniu geowldkniny zasypanie kanatu nalezy rozpocza¢ od rbwnomiernego zasypania,
z utozeniem orurowania drenarskiego, doktadnym zageszczeniem warstwami grubosci 10 — 20
cm rgcznie. Do zasypu nalezy uzywaé zwiru.

5.3. Kanat liniowy odwadniajacy utozy¢ jako $ciek z prefabrykowanych elementéw betonowych
0 gr 20 cm na podsypce cementowo-piaskowej, z kratka stalows.

6. Kontrola jakosci robot

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie wymagania
dla danej fazy robot zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione,
nalezy dang faze robot uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek
przeprowadzi¢ badania ponownie.

7. Odbior robot
7.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.

7.2. Odbiér robét

Roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych, oraz odbiorowi koncowemu.

Odbiodr zageszczonej warstwy dolnej dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowicie zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce na pismie.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w Umowie liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
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przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z Przedmiarem Robo6t i ST.

8. Obmiar robot

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w specyfikacji technicznej ST -
»Wymagania ogélne” pkt. 8.

9. Podstawa platnoSci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ST,, Wymagania
og6lne” pkt. 9.

10. Przepisy zwiazane

e, Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom II Instalacje
sanitarne i przemystowe” Arkady. Warszawa 1988.

e Wytyczne techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano wykonczeniowych "

e Zeszytnr3i9"CORBI INSTAL".

e Dokumentacja i specyfikacje techniczne w zamoéwieniach publicznych”, Wydawnictwo IPB
Warszawa 2005.
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